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Dziekujemy za zakup panelu kontrolno-sterujagcego Multi Pad.

Przed przystgpieniem do jego uzytkowania, prosze uwaznie zapoznac sie z Instrukcje Uzytkowania w celu zaznajomie-
nia sie z informacjami dotyczacymi dziatania i konserwacji urzadzenia. Instrukcje zachowaj do wykorzystania

w przysztosci.
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& UWAGI DOTYCZACE OBStUGI, DZIALANIA | EKSPLOATACII

Kompatybilny tylko z mikrosilnikiem NLX (NLX nano). Nie podtgczac innych mikrosilnikdw.

- Przed uzytkowaniem doktadnie zapoznaj sie z ponizszymi ostrzezeniami dotyczacymi bezpieczenstwa i wtasciwej
obstugi produktu.

- Ponizsze wskazéwki pokazg jak bezpiecznie obstugiwaé produkt i jak nie dopusci¢ do spowodowania zagrozenia dla
ciebie i innych. Wskazdéwki sklasyfikowano wedtug stopnia i/lub powagi zagrozenia.

Tre$¢ odnoszaca sie do bezpieczenstwa powinna by¢ przestrzegana.

Klasyfikacja Stopien i/lub powaga zagrozenia lub uszkodzenia

& N|EBEZP|ECZENSTWO Wskazuje okolicznosci zagrozenia $miercig.

& OSTRZEZE NIE Wskazuje okolicznosci powstania uszczerbku na zdrowiu lub szk6d materialnych.
& Wskazuje okolicznosci powstania niewielkiego do $redniego uszkodzenia ciata
UWAGA lub szkéd materialnych.

& WAZN E Wskazowki, ktore powinny byc¢ przestrzegane ze wzgleddw bezpieczeristwa.

(N NIEBEZPIECZENSTWO

- Wszelkie préby demontazu produktu lub ingerencji w mechanizm moga przyczynic sie do porazenia pragdem lub pozaru.

{\ OSTRZEZENIE

- Nie stosowac w chirurgii implantologiczne;j.
- Produkt wytgcznie dla potrzeb stomatologii klinicznej, moze by¢ obstugiwany tylko przez wykwalifikowany personel.

/N UWAGA

- Multi Padu nie mozna sterylizowac w autoklawie ani poddawac jakiejkolwiek innej wysokotemperaturowej sterylizacji.

- Multi Pad wymaga specjalnych srodkdw ostroznosci w zwigzku z EMC (Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna) i musi
by¢ zainstalowany i oddany do eksploatacji zgodnie z informacjami dotyczgcymi EMC.

- Jesli urzadzenie dymi lub czu¢ spalenizng natychmiast wytacz zasilanie i wyjmij wtyczke zasilajaca.

Skontaktuj sie z przedstawicielem NSK lub autoryzowanym serwisem.

- Uzywanie akcesoriow, przetwornikéw i kabli innych niz okreslone, za wyjgtkiem przetwornikéw i kabli sprzedanych
przez producenta tego produktu jako czesci zamienne dla komponentdéw wewnetrznych, moze przyczynic sie do
zwiekszenia EMISJI i zmniejszenia ODPORNOSCI produktu.

- Produkt nie powinien by¢ uzywany w sasiedztwie innego sprzetu lub by¢ zastawiany innym sprzetem. Jezeli nie da sie
tego uniknac, nalezy produkt obserwowac, aby sprawdzi¢ normalne funkcjonowanie w ustawieniach w jakich bedzie
pracowat.

- Jesli po sterylizacji pozostana jakiekolwiek krople wody na rekojesci mikrosilnika lub na rekawie, nalezy je zetrzeé.
Pozostawienie kropel moze pozostawic¢ plamy.

- Przenos$ne urzadzenie komunikacyjne emitujgce czestotliwosé radiowa (RF) moze wptywaé na elektryczny sprzet
medyczny. Nie uzywac urzadzen emitujacych czestotliwosé radiowa w bliskim otoczeniu produktu.

NWAZNE

- Dokonywac regularnych przegladéw konserwacyjnych.

- Po dtugotrwatym nieuzywaniu produktu, przed uzyciem nalezy sprawdzi¢ poziom hatasu, wibracji i ewentualne
tendencje do przegrzewania sie.

- Uzytkownik ponosi odpowiedzialnos¢ za obstuge i konserwacje urzadzenia medycznego.



Podsumowanie ustawien menu uzytkownika

Mikrosilnik
Na wyswietlaczu LCD w poszczegdlnych kategoriach pojawia sie nastepujgce menu:

1.Jezyk > | angielski
2. Gear ratio (wspétczynnik przetozenia biegu) hiszpanski
3. Lamp (lampa) wtoski

4. Endo (tryb endodoncji) francuski
5. Air (powietrze) niemiecki

6. Endo alert (alarm dla endo)

7. Others (dodatkowe ustawienia)

8. Version (wersja)

1.Jezyk

2. Gear ratio (wspétczynnik przetozenia biegu) > Gearratiol > 1=20:1=5*

3. Lamp (lampa) Gear ratio 2 > | 1-20:1-5%*

4. Endo (tryb endodoncji) * zakres regulowany dla 1i 2 wspétczynnika przetozenia biegu

5. Air (powietrze)

6. Endo alert (alarm dla endo)

7. Others (dodatkowe ustawienia)

8. Version (wersja)

1.Jezyk

2. Gear ratio (wspétczynnik przetozenia biegu)

3. Lamp (lampa) > On/Off (wtaczona/wytaczona) > | On/Off

4. Endo (tryb endodoncji) Intensity (natezenie) > |[16-36V*

5. Air (powietrze) Delay timer (czas opéznienia wytaczenia) | > 1-5sek.

6. Endo alert (alarm dla endo) *zakres regulowany

7. Others (dodatkowe ustawienia)

8. Version (wersja)

1.Jezyk

2. Gear ratio (wspéfczynnik przetozenia biegu)

3. Lamp (lampa)

4. Endo (tryb endodoncji) > Dis/play setting (ustawienie > | Nem

5. Air (powietrze) Nmm

6. Endo alert (alarm dla endo) %

7. Others (dodatkowe ustawienia) Auto REV (czas wiaczenia trybu auto- > 0.3-1.0sek.*
rewers)

8. Version (wersja) Auto FWD (czas whaczenia trybu auto- > | 1.0-3.0sek.*
forward)

zakres egulowany

1.Jezyk UWAGA! W przypadku uzycia mikrosilnika NLX nano - ustawienie trybu endodoncji jest niemozliwe

2. Gear ratio (wspétczynnik przetozenia biegu)

3. Lamp (lampa)

4. Endo (tryb endodongji)

5. Air (powietrze) > Dis'play setting (ustawienie > | psi

6. Endo alert (alarm dla endo) bar

7. Others (dodatkowe ustawienia) MPa

8. Version (wersja) MIN cisnienie rozpoczecia pracy mikrosilnika | > 0.03-0.10 MPa*
MAX dopuszczalne ciénienie pracy > 0.20-0.40 MPa*
mikrosilnika




1.Jezyk

2. Gear ratio (wspétczynnik przetozenia biegu)

3. Lamp (lampa)

4. Endo (tryb endodongji)

5. Air (powietrze)

*zakres regulowany

6. Endo alert (alarm dla endo) > Alarm dla trybu endo > On/ Off (wtaczony/wytaczony)
7. Others (dodatkowe ustawienia) Alert setting (ustawienia alarmu 1) > | 40-80%*
8. Version (wersja) Alert setting (ustawienia alarmu 2) > | 80-100%*
REV Alert (alarm rewersu) > On/ Off (wiaczony/wytaczony)
1.Jezyk *zakres regulowany
2. Gear ratio (wspétczynnik przefozenia biegu) UWAGA! W przypadku uzycia mikrosilnika NLX nano - ustawienie trybu endodoncji jest niemozliwe
3. Lamp (lampa)
4. Endo (tryb endodongji)
5. Air (powietrze)
6. Endo alert (alarm dla endo)
7. Others (dodatkowe ustawienia) > LCD Contrast (kontrast LCD) > -2,-1,0,+1,+2
8. Version (wersja) Backlight timer (czasowe wyt. > 1—30min. lub eo*
podswietlenia)
Acceleration time (czas rozruchu) > 0.5-3.0sek*
1.Jezyk Default setting (ustawienie domysine) > No/ Yes (Nie/Tak)
2. Gear ratio (wspétczynnik przetozenia biegu)
3. Lamp (lampa)
4. Endo (tryb endodongji)
5. Air (powietrze)
6. Endo alert (alarm dla endo)
7. Others (dodatkowe ustawienia)
8. Version (wersja) > LCD XXXX
NLX  XXXX
> | VA170 XXXX

Skaler

W przypadku podtaczenia do Varios 170 (opcja) przy ustawieniach pojawia sie nastepujgce menu.

1.Version (wersja) ‘ > LCD XXXX
> VA170 XXXX
> [ NLX XXXX




l 1. Wtasciwosci

- Multi Pad stuzy do obstugi zintegrowanego systemu sterujgcego mikrosilnikiem elektrycznym (NLX BF)
oraz wielofunkcyjnym ultradzwiekowym skalerem (Varios 170).

- Ustawienia uzytkownika sa wprowadzane za pomoca graficznego interfejsu z panelem LCD.

- Wizualizacja grafiki na wyswietlaczu Multi Padu jest mozliwa podczas pracy z mikrosilnikiem lub skalerem (opcja).
- Multi Pad zezwala na ustawienie do 8 niestandardowych programéw pozwalajgcych sterowaé mikrosilnikiem (tylko).
- Multi Pad jest obstugiwany w 5 jezykach (angielskim, hiszparskim, wtoskim, francuskim i niemieckim).

I 2. Specyfikacja

Model

Multi Pad

Zasilanie nominalne

DC+12V100mA1.2W

Wymiary

W95 xD 138 xH 31 mm

Waga

286 g (z kablem i mocowaniem)

Srodowisko uzytkowania

Temperatura: +10—40 °C
Wilgotnos¢ :30-75%
Cisnienie atmosferyczne: 700 — 1060 hPa

Srodowisko przechowywania

Temperatura: +10—-60 °C
Wilgotnos¢ : 10—-85 %
Cisnienie atmosferyczne: 500 — 1060 hPa

I 3. Nazewnictwo czesci

Wyswietlacz LCD

DO PRZODU
/DO TYRU

USTAWIENIA

I 4. Uruchomienie

Przyciski:
MODE

Multi Pad

Przyciski: WYJSCIE ~ ZATWIERDZ
/ZAPISZ

Przyciski:

WYBOR
W GORE

W DO

WHiaczenie zasilania (Power On) potwierdzi sygnat dzwiekowy i przez ok. 3 sekundy widoczne beda nazwy podtaczonych
narzedzi. Nastepnie wyswietlacz LCD automatyczne przetgczy sie na ekran uzytkowy.

/N WaAZNE

Po wigczeniu zasilania (Power On), gdy sterownik nozny jest wcisniety, wyswietlacz LCD wspomagany sygnatem
dzwiekowym wyswietli komunikat o wystgpieniu btedu i polecenie ,, zwolnij sterownik nozny”.
Komunikat o wystgpieniu btedu zniknie po zwolnieniu sterownika noznego.




I 5. Opis wyswietlacza
5-1. MIKROSILNIK

ZUDUDD“.“—
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Rys.1. Normalny wyglad wyswietlacza podczas pracy mikrosilnikiem NLXnano

Gdy wyswietlacz pokazuje to co na Rys.1, mozna kontrolowac prace mikrosilnika przyciskami sterownika noznego.

@ Wskaznik obrotéw (Rys{1) )
Gdy mikrosilnik jest wstrzymany, wyswietlacz wskazuje Maxymalng Predkos¢ Obrotowa. Podczas pracy mikrosilnika

wyswietlacz wskazuje aktualng predkosé obrotowa. Gdy mikrosilnik nie pracuje, wyswietlacz najpierw wskaze “0”
a nastepnie powrdci do wskazania ustawionej fabrycznie Maxymalnej Predkos$¢ Obrotowej.

Tryb FORWARD (do przodu): ruch zgodny z ruchem wskazéwek zegara.

Tryb REVERSE (wstecz): ruch przeciwny do ruchu wskazéwek zegara.

@ Wskaznik predkosci obrotowej(Rys.1(2)
Wyswietlacz pokazuje wybrang Predkos$¢ Obrotowg. Gdy mikrosilnik pracuje, wyswietlana
jest aktualna predkos¢ obrotowa.

@ Wskaznik nastawionej wartosci (Rys.1(3)
Wyswietlacz pokazuje wstepnie zaprogramowang maksymalng predkos¢ obrotowa.

& WAZNE

Ikona zaniknie podczas pracy mikrosilnika. Zwiekszanie lub zmniejszanie max, predkosci obrotowej w
trakcie pracy mikrosilnika spowoduje pojawienie sie ikony przez 1 sekunde.

@ Wskaznik nr programu (Rys.1®))

Wyswietlony jest numer wybranego programu.
Szczegbtowe ustawienia programu znajdujg sie w pkt. ,,7. PRZYDATNE FUNKCJE”.

@ Wskaznik wspéfczynnika przetozenia biegu (Rys.15))
Na wyswietlaczu pokazuje sie uprzednio nastawiony wspotczynnik przetozenia biegu.
Mozna wybrac tacznie 10 réznych wspdtczynnikow przetozenia biegu.

Jest 8 domysinych i 2 indywidualne ustawienia wspotczynnikéw przetozenia biegu.
Szczegbtowe ustawienia wspotczynnika przetozenia biegu znajduja sie w pkt. ,,6. USTAWIENIA”.



5-2. SKALER

MODE

Ehdn

POWER T

Rys.2. Normalny wyglad wyswietlacza podczas pracy skalerem

@ Wskaznik drgan ultradzwigkowych (Rys.2(1))
Podczas wibracji skalera pojawi sie ikona drgan.
@ Wskaznik trybu drgari ultradzwiekowych (Rys.2(2))

Wyswietla wybrany tryb drgan ultradZzwiekowych. (Perio, Endo lub General - ogdiny)
@ Wskaznik poziomu mocy (Rys.2 ()

Wyswietla wybrany poziom mocy drgan ultradzwigekowych (MOC 0—10)

5-3. WYBOR NARZEDZIA

Jezeli do systemu jest podtgczony mikrosilnik i skaler, narzedzie do pracy mozna wybra¢ w nastepujacy sposdb.
1) Upewnij sie, czy mikrosilnik i skaler sg catkowicie zatrzymane.
2) Nacisnij przycisk (wyjscie) na wyswietlaczu w pozycji poczatkowej.
Wyswietlacz przefaczy sie na tryb wyboru narzedzia: mikrosilnik A lub skaler.
Wyswietli sie ekran pokazany na Rys.3
3) Uzywajac przyciskow A W (g6ra/dot) wybierz narzedzie, z ktérym chcesz pracowac.
4) Naciskajac przycisk (wprowadz/zapisz) potwierdzisz wybdr narzedzia.
5) W niektérych modelach unitéw stomatologicznych przetgczenie miedzy narzedziami moze nastepowac
automatycznie podczas wyboru narzedzia z panela.

Mikrosilnik NLX nano i Varios 170 (opcja) sg podtgczone

=trument

Rys.3. Wyglad wyswietlacza podczas wyboru narzedzia



I 6. Ustawienia
6-1. MIKROSILNIK

Funkcje mozliwe do ustawienia podczas pracy mikrosilnika:
Maximum Rotation Speed (max. predkos$¢ obrotowa), Rotation Direction (kierunek obrotéw)
Funkcje mozliwe do ustawienia, kiedy mikrosilnik jest w trakcie zatrzymywania sie:
Maximum Rotation Speed (max. predkos$¢ obrotowa), Rotation Direction (kierunek obrotéw),
Gear Ratio (wspétczynnik przetozenia biegu), PRG (program)

@ Ustawienie predkosci
Uzywajgc przyciskdw p/q (gora/dot) na wyswietlaczu wybierz pozadang predkosé.
Zakres predkosci: 1,000 — 40,000 min 1

N\ wazne

| Przyciskajac i przytrzymujac dtuzej przyciski p/q(géra/dot) wyswietlana predko$¢ zmienia sie szybciej.

@ Ustawienie wspétczynnika przetozenia biegu (Gear Ratio Setting)
Mozliwe jest ustawienie max. 10 réznych wspdtczynnikéw przetozenia biegu.
Jest 8 statych, domysInych ustawien. 2 ustawienia sg dowolne.
1) Przytrzymaj przycisk SELECT (wybierz) w pozycji poczatkowej tak dtugo, az zacznie migac Gear ratio
2). Uzywajac przyciskdwp/q(gora/dét) wybierz wiasciwy wspdtczynnik przetozenia biegu.
3). Nacisnij i przytrzymaj przycisk ENT/SAVE (wprowadz/zapisz) przez 3 sekundy lub dtuzej, aby potwierdzi¢ ustaw-
iony wspotczynnik przetozenia biegu.

- N wane
Ponizej pokazano kierunek wyboru dokonywany przyciskami p/q.

A key ¢——> V¥ key
CH 5e»1:4€¢>1:24>1: 14> (Gear ratio 2*) €« (Gear ratio 1*)¢»20:14>16:1€¢>1 0:14—»4:14)

*Wspotczynniki przetozenia biegu (Gear ratio 12 ) sg wyswietlane tylko gdy s ustawione w menu uzytkownika.
W celu zapoznania sie z ustawieniami menu uzytkownika zobacz pkt. ,9. DODATKOWE USTAWIENIA”.

@ Ustawienie kierunku obrotéw
Aby uzyska¢ kierunek obrotéw FORWARD (do przodu), naciskaj przycisk FWD/REV, az na wy$wietlaczu pojawi sie ,F”.
Aby uzyskac kierunek obrotéw REVERSE (do tytu), naciskaj przycisk FWD/REV, az na wyswietlaczu pojawi sie ,R”.

6-2. SKALER

@ Ustawienie trybu leczenia
Uzywajac przycisku MODE (tryb) na wyswietlaczu w pozycji poczatkowej wybieraj rézne sposoby leczenia.
Przy kazdym nacisnieciu przycisku MODE, tryby Perio, Endo i General (ogdlny) bedg sie cyklicznie powtarzac.

@ Ustawienie poziomu mocy

Uzywajac przyciskdw p/q(gora/dot) na wyswietlaczu w pozycji poczatkowej wybierz poziom mocy
(Zgodnie z Tabelg Zarzadzania Moca).

Nacisnij przycisk p(gora), aby zwiekszy¢é moc; Nacisnij przycisk g (dét), aby zmniejszy¢ moc. (Moc 0— 10)




I 7. Uzyteczne funkcje
7-1. MIKROSILNIK

Dostepnych jest do 8 indywidualnych ustawien w nastepujacym zakresie:
- Maximum Rotation Speed (maksymalna predkos¢ obrotowa)

- Rotation Direction (kierunek obrotow)

- Gear ratio (wspoétczynnik przetozenia biegu)

@ Wybér programu
1) Naciskaj przycisk SELECT na wyswietlaczu w pozycji poczatkowej dopdki nie pojawi sie migajacy numer programu.
2) Naciskajac przyciskip/qwybierz zagdany numer programu.
3) Naciskaj przycisk ENT/SAVE (wprowadz/zapisz) przez 3 sekundy lub dtuzej, aby potwierdzi¢ wybdr programu.

& WAZNE

Jesli program, ktéry wybrates$ zostat zmodyfikowany, zmieni sie kolor ikony ,,PRG”.

B 8. Kody btedéw
8-1. MIKROSILNIK NLX nano

System wyposazony w program automatycznej diagnostyki, ktéry pomaga zidentyfikowac problemu w przypadku
awarii. W razie awarii wyswietlacz pokaze kod ,,E-**” i komunikat. Ponizej znajdujg sie szczegdty dotyczace kazdego

z koddéw btedu.

Kod btedu Komunikat dot. btedu Przyczyna Rozwigzanie
E-00 Over setting torque Zbyt duze obcigzenie Odcigzy¢ mikrosilnik
value
E-01 Over current (Soft1) Nieprawidtowe natezenie pradu na mikrosilniku Zwolni¢ sterownik nozny
ina obwodzie

E-02 Over current (Soft2) Zbyt duze natezenie pradu w tym samym czasie Zwolni¢ sterownik nozny

E-03 Fault error Sterownik mikrosilnika jest przecigzony Skontaktuj sie z przedstawicielem NSK

E-04 Overheat Mikrosilnik jest nadmiernie stosowany Pozostaw mikrosilnik do ostygniecia

E-05 Over input voltage Przepigcie Skontaktuj sie z przedstawicielem NSK

E-06 Over lamp voltage Obwdd lampy ma przepiecie Skontaktuj sie z przedstawicielem NSK

E-07 Residual voltage error Btad obwodu wyjsciowego Skontaktuj sie z przedstawicielem NSK

E-08 Over load error Obciazenie, ktore przekroczyto garnice, trwato Odciazy¢ mikrosilnik/koricéwke i zwolnié

przez okreslony czas sterownik nozny

E-09 Motor start is failure Roztaczenie mikrosilnika/koricéwki z rekawem Sprawdz, czy rekaw jest prawidtowo
podtaczony do koricdwki

E-10 Lamp under voltage Obwdd lampy pod napigciem Skontaktuj sie z przedstawicielem NSK

E-13 Over control range Niestabilna kontrola nad mikrosilnikiem Odciazy¢ mikrosilnik/koricowke i zwolni¢
sterownik nozny

E-14 EEPROM error Btad pamieci odczytywania/wprowadzania danych | Skontaktuj sie z przedstawicielem NSK

Kod btedu Komunikat dot. btedu Przyczyna Rozwigzanie

E-09 Poor tool Roztaczenie koricéwki z rekawem Sprawdz, czy rekaw jest prawidtowo
podtaczony do koricdwki

E-14 Fatal error Btad programu Skontaktuj sie z przedstawicielem NSK

10




I 9. Dodatkowe ustawienia

Dla kazdego ustawienia postepuj zgodnie z ponizszg procedura.

1) Upewnij sie, czy mikrosilnik i skaler catkowicie sie zatrzymaty.

2) Dla standardowego ustawienia nacisnij i przytrzymaj przycisk SET UP (ustawienia) przez 3 sekundy lub dtuzej,
wtedy wyswietli sie menu ustawien uzytkownika.

3) Uzywajac przyciskdw p/q (gora/dot) wybierz zadang pozycje.

4) Naci$nij przycisk ENT/SAVE (wprowadz/zapisz), nastepnie natychmiast wybierz pozycje.
(Postepuj zgodnie z tg procedurg, aby dokona¢ zmian po ustawianiach wymienionych w punktach od 9-1 do 9-2).

5. Naciskaj przycisk ENT/SAVE (wprowadz/zapisz) przez 3 sekundy lub dtuzej, aby zapisa¢ wybor.

— N wazne
W trybie ustawiania, aby powrdci¢ do poprzedniego wygladu ekran uzywaj przycisku ESC (wyjscie).
Po nacis$nieciu przycisku ESC (wyjscie) poza trybem ustawiania pojawi sie ponizsze menu.

Postepuj zgodnie z instrukcjami na wyswietlaczu.

9-1. USTAWIENIA MIKROSILNIKA
9-1-1 [1. Jezyk]: Ustawienie jezyka wyswietlacza.
1.Jezyk > | angielski
2. Gear ratio (wspétczynnik przetozenia biegu) hiszpanski
3. Lamp (lampa) wtoski
4. Endo (tryb endodongji) francuski
5. Air (powietrze) niemiecki

6. Endo alert (alarm dla endo)

7. Others (dodatkowe ustawienia)

8. Version (wersja)

9-1-2 [2. Gear ratio-wspétczynnik przetozenia biegu]

2 710 ustawien wspdtczynnika przetozenia biegu moga by¢ ustawione indywidualnie.

Aby przesunac¢ kursor nacisnij przycisk SELECT (wybierz).

Gear ratio (wspotczynnik przetozenia biegu) moze by¢ ustawiony [20 do 1:1] lub [1:1 do 5].
Prawostronny i lewostronny powinien wynosic¢ 1.

1.Jezyk

2. Gear ratio (wspéfczynnik przetozenia biegu) > Gearratio 1 > 1-20:1-5*

3. Lamp (lampa) Gear ratio 2 > 1-20:1-5*

4. Endo (tryb endodongji) * zakres regulowany dla 1i 2 wspétczynnika przetozenia biegu

5. Air (powietrze)

6. Endo alert (alarm dla endo)

7. Others (dodatkowe ustawienia)

8. Version (wersja)
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9-1-3 [3. Lamp (lampa)]: W celu ustawienia funkcji LED.
W trybie ustawienia wybierz na ekranie ,Lamp”. Pokazg sie kolejne opcje wyboru jak w ponizszym schemacie.

- ON/OFF (wigcz/wytacz): wtaczenie/wytaczenie lampy mikrosilnika

- Intensity (natezenie): ustawienie natezenie oswietlenia mikrosilnika (1.6 —3.6 V). Ustawienie domysIne to 3.5V.
- Delay timer (czasowe op6znienie wytgczenia) : ustawienie czasu wtgczonego oswietlenia po ustaniu pracy
mikrosilnika (1.0 — 5.0 sekund). Ustawienie domyslne to 3.0 sek.

1.Jezyk

2. Gear ratio (wspétczynnik przetozenia biegu)

3. Lamp (lampa) On/Off (wiaczona/wytaczona) On/Off
4. Endo (tryb endodoncji) Intensity (natezenie) 1.6-3.6V*
5. Air (powietrze) Delay timer (czas opéznienia wytaczenia) 1-5sek.

6. Endo alert (alarm dla endo)

7. Others (dodatkowe ustawienia)

8. Version (wersja)

*zakres regulowany

N\ WazNE

Ustawienia opgji ,Intensity” i ,Delay timer” zostang wyswietlone tylko gdy ustawienia lampy beda w pozycji ,On”.

9-1-4 (4.Endo mode (tryb endo)]: ustawienia trybu endo, to ustawienie jest niemozliwe dla mikrosilnika NLX nano.

1.Jezyk

2. Gear ratio (wspéfczynnik przetozenia biegu)

3. Lamp (lampa)

4. Endo (tryb endodoncji) Ncm

5. Air (powietrze) Display setting (ustawienie wyswietlacza) Nmm

6. Endo alert (alarm dla endo) %

7. Others (dodatkowe ustawienia) Auto REV (czas whaczenia trybu auto-rewers) 0.3-1.0sek.*
8. Version (wersja) Auto FWD (czas wiaczenia trybu auto-forward) 1.0-3.0sek.*

*zakres regulowany

niemozliwe

UWAGA! W przypadku uzycia mikrosilnika NLX nano - ustawienie trybu endodoncji jest

9-1-5 [5. Air (powietrze)]: Kalibracja sterownika noznego napedzanego powietrzem.
W zaleznosci od unitu stomatologicznego cisnienie powietrza moze sie réznic.Sterownik nozny systemu
Multi Pad ma wtasciwos¢ synchronizacji predkosci mikrosilnika z ci$nieniem powietrza.

Cisnienie powietrza reguluje sie w ponizszym zakresie poprzez regulacje sterownika noznego.

Kiedy wyswietla sie komunikat ,,under”(ponizej), ciSnienie powietrza jest zbyt niskie.

Kiedy wyswietla sie komunikat , over”(powyzej), cisnienie powietrza jest zbyt wysokie.

Ustawienie wyswietlacza: zmiana wyswietlanej jednostki ci$nienia powietrza (psi, bar, MPa).

- Wybierz zadang jednostke.

- MIN ci$nienie mikrosilnika : ustawienie cisnienia powietrza potrzebnego do uruchomienia mikrosilnika.
(4.3 -14.5 psi lub 0.30 - 1.00 bar, 0.030 — 0.100MPa).
- MAX ci$nienie mikrosilnika : ustawienie ci$nienia powietrza do uzyskania maksymalnych obrotéw mik-

rosilnika.

(29.0-58.0 psi lub 2.00 —4.00 bar, 0.200 — 0.400MPa).

1.Jezyk

2. Gear ratio (wspéfczynnik przetozenia biegu)

3. Lamp (lampa)

4. Endo (tryb endodoncji)

5. Air (powietrze)

6. Endo alert (alarm dla endo)

7. Others (dodatkowe ustawienia)

Display setting (ustawienie wyswietlacza)

psi

bar

MPa

8. Version (wersja)

MIN ciénienie rozpoczecia pracy mikrosilnika

0.03-0.10 MPa*

12

MAX A —

0.20-0.40 MPa*

*zakres regulowany



9-1-6 [6. Endo alert (alarm dla endo)]: ustawienie alarmu w trybie endo.

W przypadku uzycia mikrosilnika NLX nano ustawienia sa niemozliwe.

1.Jezyk

2. Gear ratio (wspéfczynnik przetozenia biegu)

3. Lamp (lampa)

4. Endo (tryb endodoncji)

5. Air (powietrze)

6. Endo alert (alarm dla endo) Alarm dla trybu endo > On/ Off (wtaczony/wytaczony)
7. Others (dodatkowe ustawienia) Alert setting (ustawienia alarmu 1) > | 40-80%*
8. Version (wersja) Alert setting (ustawienia alarmu 2) > | 80-100%*

>

REV Alert (alarm rewersu) On/ Off (wiaczony/wytaczony)

9-1-7 [7. Others]: Dodatkowe ustawienia.

W trybie ustawienia wybierz na ekranie ,,Others”. Nastepnie pokaza sie kolejne, ponizsze opcje wyboru.

- Kontrast LCD: ustawienie kontrastu wyswietlacza LCD.

- Wybierz pozadany kontrast wyswietlacza LCD, ,-2”, -1, ,,0”, 41", ,+2". Ustawienie domyslne to ,,0”.

- Backlight timer: ustawianie czasowego wytaczenia podswietlenia wyswietlacza LCD.

- Wybierz pozadany czas wytgczenia podswietlenia wyswietlacza, od 1 do 30 minut lub nieograniczony.
Ustawienie domysine to 10 min.

- Acceleration time (czas rozruchu): ustawienie czasu koniecznego dla osiggniecia maksymalnej predkosci
obrotowej mikrosilnika. Wybierz pozadany czas rozruchu, od 0.5 sekundy do 3.0 sekund.
Ustawienie domysine to 0.5 sekundy.

- Default setting: powrdt do fabrycznych ustawiers domysinych na ptytce NLX BF.

W przypadku wybrania ,,Default settings” nacisniecie przycisku ENT/SAVE wywota menu ekranu potwierdzajgcego.

Uzywajgc przyciskdw p/q(gora/dét) przejdz do ,Yes” (tak), nastepnie przytrzymaj przez 3 sekundy przycisk ENT/

SAVE. Nastepnie rozpoczng sie wszystkie ustawienia.

1.Jezyk

2. Gear ratio (wspéfczynnik przetozenia biegu)

3. Lamp (lampa)

4. Endo (tryb endodoncji)

5. Air (powietrze)

6. Endo alert (alarm dla endo)

7. Others (dodatkowe ustawienia) LCD Contrast (kontrast LCD) > -2,-1,0,+1,+2

8. Version (wersja) Backlight timer (czasowe wyt. 1—-30min. lub eo*
podswietlenia)
Acceleration time (czas rozruchu) > | 0.5-3.0sek*
Default setting (ustawienie domysine) > No/ Yes (Nie/Tak)

9-1-8 [8. Wersja]: wyswietlenie danych dot. produktu.

LCD : wersja oprogramowania
NLX : wersja oprogramowania

Varios170(do wyboru) : wersja oprogramowania

1.Jezyk

2. Gear ratio (wspétczynnik przetozenia biegu)

3. Lamp (lampa)

4. Endo (tryb endodoncji)

5. Air (powietrze)

6. Endo alert (alarm dla endo)

7. Others (dodatkowe ustawienia)

8. Version (wersja)

LCD XXXX

NLX  XXXX

VA170 XXXX
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9-2. USTAWIENIA SKALERA
9-2-1 [1. Wersja]: wyswietlenie danych dotyczacych produktu.
LCD :wersja oprogramowania
VA170 : wersja oprogramowania
NLX :wersja oprogramowania

1.Version (wersja) > LCD XXXX

VA170 XXXX

> NLX  XXXX

I 10. Utylizacja produktu

W sprawie sposobu utylizacji urzadzenia skonsultuj sie ze sprzedawca, u ktérego dokonates zakupu.

I 11. Gwarancja producenta

Producent udziela gwarancji pierwszemu nabywcy na usterki materiatowe i wady dziatania urzadzenia pod warunkiem
jego prawidfowej instalacji, uzytkowania i serwisowania. Elementy zuzywalne (np. o-ringi) nie podlegajg gwarancji.

Symbole

Urzadzenie typu B I:E Zapoznaj sie z instrukcjg M Producent

o
E Usuniecie produktu i akcesoriéw musi nastgpi¢ zgodnie z dyrektywa WEEE (2002/96/KE)
m=mm  dotyczacy zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego.

0197 Posiada certyfikat CE Europejskiej Dyrektywy 93/42/EWG o wyrobach medycznych.

.91 Ochrona przed pionowym sciekaniem kropel wody.

Wytyczne i oswiadczenie producenta — emisja elektromagnetyczna

Multi Pad jest przeznaczony do pracy w Srodowiskach elektromagnetycznych okreslonych ponizej.
Uzytkownik urzagdzenia Multi Pad powinien zapewni¢ uzywanie go w takim witasnie Srodowisku.

Test emisji Zgodnos¢ Srodowisko elektromagnetyczne - wytyczne

Emisja radiowa Grupa 1 Multi Pad wykorzystuje fale radiowe tylko do celéw wewnetrznych. Dlatego tez, emisja radiowa
EN 55011 jest bardzo niska i nie powoduje zaktécen sprzetu elektronicznego znajdujacego sie w poblizu.
CISPR11

Emisja radiowa Klasa B

EN 55011

CISPR11

Emisje harmoniczne Klasa A Multi Pad je;t przystolsomfany do pralcy W? wszystkich s’rodO\.Nis_ka_ch., wtym w s'ltodom_/is_ku )
EN 61000-3-2 domowym i takim, ktore jest bezposrednio podtgczone do sieci niskiego napigcia zasilajacej
|EC 61000-3-2 budynki wykorzystywane dla celéw mieszkaniowych.

Wahania napiecia Zgodne

EN 61000-3-3

IEC61000-3-3
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Wymagania dotyczace kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC)

Multi Pad jest przeznaczony do pracy w Srodowiskach elektromagnetycznych okreslonych ponizej.
Uzytkownik urzadzenia Multi Pad powinien zapewni¢ uzywanie go w takim wtasnie srodowisku.

Nr Interfejs(y) Maks. Dtugo$¢ kabla, ekranowanie Klasyfikacje kabli

1 Wejscie AC (z wtyczka) Nieokreslone Linia zasilania AC

2 Wyjscie AC (CN400) 4.0m, ekranowany Linia zasilania AC

3 Przytacze pragdu DC(CN401-CN105) 1.0m, nieekranowany Linia zasilania DC

4 Przytacze mikrosilnika 1.0m, nieekranowany Przytacze pradu AC

5 (CN 104-CN500) 1.0m, nieekranowany Przytacze wejscia/wyjscia
6 Zewnetrzny I/F (CN300) 1.0m, nieekranowany Przytacze wejscia/wyjscia
7 Przytacze sterujace Multi Padem (CN 302) 1.0m, nieekranowany Linia zasilania DC

8 Przytacze lampy (CN 305-CN501) 1.0m, nieekranowany Linia zasilania DC

9 Przytacze wyboru mikrosilnika (CN 306- 2.2m, nieekranowany Linia zasilania AC

CN502)

10 Przytacze mikrosilnika A (CN503) 2.2m, nieekranowany Linia zasilania DC

11 Przytacze lampy A (CN504) 2.2m, nieekranowany Linia zasilania AC

12 Przytacze mikrosilnika B (CN505) 2.2m, nieekranowany Linia zasilania DC

Wytyczne i oSwiadczenie producenta — odpornos¢ elektromagnetyczna

Multi Pad jest przeznaczony do pracy w srodowiskach elektromagnetycznych okreslonych ponizej.
Uzytkownik urzadzenia Multi Pad powinien zapewni¢ uzywanie go w takim wtasnie sSrodowisku.

Test odpornosci

Poziom testu EN/IEC 60601

Poziom zgodnosci

Srodowisko elektromagnetyczne
-wytyczne

Wytadowanie elektrostatyczne
(ESD)

EN 61000-4-2

IEC 61000-4-2

+6kV kontakt
+8kV powietrze

+6kV kontakt
+ 8kV powietrze

Podtogi powinny by¢ drewniane,
betonowe lub wytozone ptytkami
ceramicznymi. Jesli podtogi sa
pokryte wyktadzinami syntety-
cznymi, wilgotnos$¢ powinna
wynosi¢ min. 30%

Szybki przejsciowy impuls elek-

+2kV dla linii zasilania

+2kV dla linii zasilania

tryczny + 1kV dla linii wejécia/ wyjscia +1kV dla linii wejécia/ wyjscia
EN 61000-4-4

IEC61000-4-4

Udar +1kV dla trybu réznicowego +1kV dla trybu réznicowego
EN 61000-4-5 +2kV dla trybu wspélnego +2kV dla trybu wspélnego
IEC 61000-4-5

Jakos¢ zasilania sieciowego
powinna odpowiadac typowym
wymaganiom w srodowisku
komercyjnym

i szpitalnym

Zaburzenia napiecia, krétkie
przerwy i wahania napiecia na
liniach zasilania

EN 61000-4-11
IEC61000-4-11

<5% Ut

(>95% zaburzenie Ut) dla 0.5 cykla
40% Ut

(60% zaburzenie Ut) dla 5 cykli 70% Ut
(30% zaburzenie Ut) dla 25 cykli<5%
Ut

(>95% zaburzenie Ut) na 5 sek

<5% Ut

(>95% zaburzenie Ut) dla 0.5 cykla
40% Ut

(60% zaburzenie Ut) dla 5 cykli 70% Ut
(30% zaburzenie Ut) dla 25 cykli<5%
Ut

(>95% zaburzenie Ut) na 5 sek

Jakos¢ zasilania sieciowego
powinna odpowiadac typowym
wymaganiom w $rodowisku
komercyjnym

i szpitalnym.

Jesli uzytkownik Multi Padu
wymaga nie przerywania pracy
podczas przerw w dostawie pradu,
zaleca sie zasilanie Multi Padu
Zrédtem pracujacym bez przerw
lub bateria.

Czestotliwos¢ napiecia
(50/60Hz),pole magnetyczne
EN 61000-4-8

IEC61000-4-8

3A/m

3A/m

Charakterystyki czestotliwosci
zasilania i pola magnetycznego ty-
powe dla srodowisk komercyjnych
i szpitalnych.

UWAGA: Ut oznacza napigcie zasilania sieci przed poziomem testowym.
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Wytyczne i oswiadczenie producenta — odpornos¢ elektromagnetyczna

Multi Pad jest przeznaczony do pracy w Srodowiskach elektromagnetycznych okreslonych ponizej.
Uzytkownik urzadzenia Multi Pad powinien zapewni¢ uzywanie go w takim wtasnie Srodowisku.

Test odpornosci Poziom testu EN/IEC 60601 Poziom zgodnosci Sr isko elektr yczne
- wytyczne

Radiowy przenosny sprzet komuni-
kacyjny powinien by¢ uzywany nie
blizej od kazdej czesci urzadzenia,
takze od rekawdw, niz odlegtos¢
zalecana obliczona z réwnania
uwzgledniajacego czestotliwos¢
nadajnika.

Zalecana odlegtos¢. VP oznacza
maksymalng moc wyjsciowg
nadajnika w watach (W) zgodnie

z producentem nadajnika, ad
oznacza zalecang odlegtos¢ w
metrach (m).

Moc pola ze stacjonarnych
nadajnikow radiowych okreslona
w odpowiednich przepisacha,
powinna by¢ nizsza niz poziom
zgodnosci przy kazdym z zakresow
czestotliwoscib.

Zaktécenia moga wystgpic przy
uzywaniu sprzetu w poblizu
urzadzen oznakowanych ponizszym

znakiem:
®,
®)

Przenoszona emisja radiowa 3Vrms 3Vrms d=1.2vP
EN 61000-4-6 150 kHz do 80 MHz
IEC 61000-4-6
Emisja radiowa 3V/m 3V/m d=1.2VP 80 MHz do 800 MHz
EN 61000-4-3 80 MHzdo 2.5 GHz d=2.3VP 800 MHz do 2.5 GHz
IEC61000-4-3

UWAGA 1: Przy 80 MHz i 800 MHz wytyczne odnosza sie do wigkszej czestotliwosci.
UWAGA 2: Powyzsze wytyczne moga nie odnosic sie do wszystkich sytuacji.
Na rozprzestrzenianie sie promieniowania elktromagnetycznego ma wptyw pochtanianie i odbicie fal od budynkéw, przedmiotéw i ludzi.

a). Moce pdl emitowane przez nadajniki stacjonarne takie jak nadajniki stacji radiowych (nadajniki sieci komdrkowych/bezprzewodowych) i telewiz-
yjnych nie moga by¢ doktadnie oceniane w sposéb teoretyczny. Aby oceni¢ srodowisko elektromagnetyczne pod wzgledem emisji stacjonarnych
nadajnikdw radiowych nalezy wzig¢ pod uwage stosowne raporty z badar emisji.Jesli zmierzona moc pola w miejscu uzytkowania Multi Padu przekracza
odpowiedni poziom promieniowania radiowego, urzadzenie Multi Pad powinno by¢ poddane obserwacji w celu oceny prawidtowosci pracy. W przy-
padku zaobserwowania nieprawidtowosci w pracy,urzadzenie moze wymagac zmiany miejsca.

b)W zakresach powyzej 150 kHz do 80MHz,moce pdl powinny by¢ nizsze niz 3 V/m.

Zalecana odlegto$¢ pomiedzy przenosnym sprzetem radiowym a urzadzeniem Multi Pad

Multi Pad jest przeznaczony do pracy w srodowisku elektromagnetycznym, w ktérym zaktécenia radiowe sa pod kontrolg. Uzytkownik moze zapobiec
zaktéceniom elektromagnetycznym zachowujgc minimalny dystans (przedstawiony ponizej) pomiedzy radiowymi przenosnymi sprzetami komunika-
cyjnymi (nadajnikami) a Multi Padem, w zaleznosci od mocy maksymalnej sprzetu.

Maksymalna moc nadajnika Odlegtosc od Zrédta promieni ia w zaleznosci od czestotliwosci nadajnik
W 150kHz do 80Mhz d =1.2VP 80MHz do 800MHz d=1,2VP 800MHz do 2.5GHz d=2,3VP
0.01 0.12 0.12 0.23
0.1 0.38 0.38 0.73
1 1.2 1.2 2.3
10 3.8 3.8 7.3
100 12 12 23

Dla nadajnikéw o mocy maksymalnej nie wymienionej powyzej, zalecang odlegto$¢ d w metrach (m) mozna obliczy¢ z réwnania w zaleznosci od
czestotliwosci nadajnika, gdzie P oznacza moc maksymalng w watach (W) podang przez producenta nadajnika.

UWAGA 1: Przy 80 MHz i 800 MHz, wytyczne odnoszg sie do wyzszej czgstotliwosci.
UWAGA 2: Powyzsze wytyczne moga nie odnosic sie do wszystkich sytuacji.
Na rozprzestrzenianie sie promieniowania elektromagnetycznego ma wptyw pochtanianie i odbicie fal od budynkéw, przedmiotéw i ludzi.
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